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PRZETWORNIK POMIAROWY TEMPERATURY
2-kanatowy z wyjsciem Modbus RTU
2

GWARANCIA. Produkty firmy F&F objete
s3 24-miesieczng gwarancja od daty
5 9708 31

MB-DS-2

zakupu. Uwzgledniana tylko z dowodem
zakupu. Skontaktuj sie ze swoim sprze-
dawca lub bezposrednio z nami.
Wiecej informacji na temat procedury
skladania reklamacji na stronie:

www.fif.com.pl/reklamacje 59 86

Nie wyrzucaé tego urzadzenia do $mietnika razem z innymi odpadami!
Zgodnie z ustawa o zuzytym sprzecie, elektroémieci pochodzace

2 gospodarstwa domowego mozna oddac bezpfatnie | w dowolnej iloci
do utworzonego w tym celu punktu zbierania, a takze do skiepu przy okazji
dokonywania zakupu nowego sprzgtu (w myél zasady stary za nowy,

bez wzgledu na marke). Elektrosmieci wyrzucone do $mietnika lub porzucone
na fonie przyrody, stwarzaja zagrozenie dla $rodowiska oraz zdrowa ludzi.

Przeznaczenie

Przetwornik pomiarowy MB-DS-2 przeznaczony jest do pomiaru temperatury za
pomoca zewnetrznego czujnika temperatury DS1820 lub DS18B20 i wymiany
danych za pomoca portu RS-485 zgodnie z protokotem Modbus RTU.

Funkcje

*2 niezalezne kanaty pomiarowe

* odczyt aktualnej temperatury

* odczyt zarejestrowanej temperatury minimalneji maksymalnej

* nastawa czasu usredniania wyniku pomiarowego

* nastawa wartosci korekcji wzorcowej

Dziatanie

Modut dokonuje ciggtego pomiaru temperatur za pomocg zewnetrznych czujnikéw.
Odczyt wartosci zarejestrowanych temperatur, nastawe wszystkich parametréw
pomiarowych, komunikacji i wymiany danych realizujemy poprzez port RS-485
za pomoca protokotu komunikacyjnego MODBUS RTU. Zataczenie napiecia zasilania
sygnalizowane jest Swieceniem LED zielonej U. Poprawna wymiana danych miedzy
modutemidrugim urzadzeniem sygnalizowana jest $wieceniem LED z6ttej Tx.

Modut wspétpracuje z 3-przewodowym czujnikami cyfrowymi DS1820 lub DS18B20.
Dedykowana sonda temperatury produkcji F&F: sonda RT-4.

Sonda dostepna osobno. 1

Parametry protokotu MODBUS RTU

Parametry komunikacyjne

Protokét

MODBUSRTU

Tryb pracy

SLAVE

Ustawienia portu
(ustawienia fabryczne)

Liczba bitéw na's: 1200 / 2400 / 4800 / 9600 /
19200/38400/57600/ 115200

Bity danych: 8

Parzystos¢: NONE /EVEN /ODD

Bitystartu: 1

Bitystopu:1/1.5/ 2

Zakres adresdw sieciowych
(ustawienia fabryczne)

1:245(1)

Kody poleceri

1: Odczyt stanu wejs¢

(0x01 - Read Coils)

3:0dczyt grupy rejestrow

(0x03 - Read Holding Register)

6: Ustawienie wartosci pojedynczego rejestru
(0x06) - Write Single Register)

IMaks. czestotliwos¢ zapytan

15Hz

Parametry pomiarowe - nastawa fabryczna

Okres odczytu temperatury

1s (wartos¢rejestru: 1)

‘Wartos’c’ korekcji wzorcowej

‘ 0°C (wartosérejestru: 0) ‘

Rejestry pomiarowe

adres opis. funkcja| typ atr adres opis rozkaz|typ| atr
256 Odczyt biezacego i zapis nowego adresu 03 int | read 0+1 | Czujnik P1: Aktualna temperatura [°C] 03 |float| read
bazowego: 1+245 06 rite
20weg! — - wit 2 Czujnik P1: Aktualna temperatura [°C] (x0,01) 03 |int| read
Odczyt biezacej i zapis predkosci transmisji: 03 read — — — -
257 0:1200 / 1:2400 / 2:4800 / 3:9600 / 4:19200 pt int e 3 Czujnik P1: praca C.Zlfjnlka temp.: 0 — Czujnik dziata;| 03 |int| read
/5:38400 / 6:57600 / 7:115200 1-Brak odezytu czujnika (btad)
odczyt biezacej i zapis nowej wartosci 03 . read Czujnik P1: jakos¢ odczytu 0+100[%]. Procent|
258 parzystosci: 0:NONE / 1:EVEN / 2:0DD 06 int write 4 prawidtowych odczytdw z ostatnich 32 probek: 0-brak| 03 |int| read
259 Odczyt biezacej i zapis nowej liczby bitéw 03 int read odezytéw; 100 - wszystkie prawidtowe.
stopu: 0:1bit / 1:1,5bita / 2:2bity 06 n write 5+6 | Czujnik P1: Zarejestrowana temp. minimalna[°C] 03 |float| read
260 Przym{rocemeﬂnastawy fabrycznej. 06 int write 7 Cuzujnlk P1: Zarejestrowana temperatura minimalna 03 lint| read
Podac wartosé 1. [°C] (x0,01)
Uwaga! Zmiana parametréw komunikacji (predkos¢ transmisji, liczba bitéw stopu,} 8:9 | Czujnik P1: Zarejestrowana temp. maksymalna[°C] 03 |float| read
parzystos¢) uwzgledniana jest dopiero po ponownym uruchomieniu zasilania. 10 Czujnik P1:Zarejestrowana temperatura maksymalna 03 |int "
int| rea
1024-1025| Czas pracy modutu [s] R1024x2562+R1024 | 03 int read [°C] (x0,01)
1026-1027| Numer seryjny R1026x256%+R1027 03 int read [16+17| Czujnik P2: Aktualna temperatura [°C] 03 |float| read
1028 DaFalprod.: 5 bitow-dzien; 4 bity-miesiac; 03 int read 18 | Czujnik P2: Aktualna temperatura [°C] (x0,01) 03 |int| read
7 bitéw-rok (bez 2000) Cauinik P2 o yy—
1029 Wersja oprogramowania 03 int read 19 unt  praca czujnika temp.: 2Uni Gz 63 | int | read
- - - 1-Brak odczytu czujnika (btad)
1030 Wykonanie: 0 - Lo; 1 - Hi. 03 int read Caujnik_P2: jakod¢ odczytu 0-100[%]. P "
" . R - zujni : jakos¢ odczytu 0+ 6]. Procen
10311035 dentyfikator: F& | F | MB | -2 | DS gg |n: rea: 20 | prawidtowych odczytéw z ostatnich 32 prébek: 0-brak| 03 |int| read
in rea

1039 Zwora konﬁ.&racyjna: 0-rozwarta; 1-zwarta

Przetwornik nie obstuguje rozkazéw broadcast’owych (adres0).

odczytdw; 100 - wszystkie prawidfowe.

P1+22| Czujnik P2: Zarejestrowana temp. minimalna[°C] 03 |float| read

23 Czujnik P2: Zarejestrowana temperatura minimalna 03 |int!| read
[°C] (x0,01)

P4:25| Czujnik P2: Zarejestrowana temp. maksymalna[°C] 03 [float| read

26 Czujnik P2:Zarejestrowana temperatura maksymalna 03 |int| read

[°C] (x0,01)

STAN ODCZYTU (R3/R19): Flaga btedu zostanie ustawiona w momencie gdy nie powioda
sie kolejne 32- préby odczytania czujnika, lub gdy po uruchomieniu zasilania nie udato
sie choc raz odczytac temperatury.

JAKOSC ODCZYTU (R4/R20): Parametr ten mozna wykorzysta¢ do diagnostyki jakosci
potaczenia przetwornika z czujnikiem. Jezeli warto$c ta utrzymuje sie ponizej 50% to moze|
wskazywac np. na uszkodzony przewdd lub zbyt duzy poziom zaktdcen.




adres opis rozkaz|typ| atr
15 Czu!nlk P1: llie.se( tern-p. mmmja.lnej i maksymalnej 03 |int! read
Zapis wartosci 0 kasuje wartosci temperatur
31 Czu!nlk P1: llie.se( tern-p. mmml\a.lnej i maksymalnej 03 |int! read
Zapis wartosci 0 kasuje wartosci temperatur
Czujnik P1: korekcja wzorcowa. Warto$¢ dodawana do 03 read
512 | zmierzonej temperatury. Zakres: -3000+3000 dla 06 int write
-30,00+30,00°C). Wartos¢ domysIna: 0
513 Czujnik P1: okres odczytu temperatury [x1s] 03 int read
Zakres: 1+3600s. Warto$¢ domysina: 1 06 write
Czujnik P2: korekcja wzorcowa. Wartos¢ dodawana do 03 read
528 | zmierzonej temperatury. Zakres: -3000+3000 dla 06 int write
-30,00+30,00°C). Wartos¢ domysina: 0
529 Czujnik P2: okres odczytu temperatury [x1s] 03 int read
Zakres: 1+3600s. Wartos¢ domysina: 1 06 write
Opis we/wy
+ -
1 l—!:!—l 3 P1 P2

RS-485

m —eo

1-3  zasilanie przetwornika
4-6  port szeregowy RS-485

7,89  wejscia czujnika P1: 7 - brazowy B(9) ; 8 - zielony G(8); 9 - biaty W(9)

10,11,12  wejscia czujnika P2: 10 -brazowy B(9) ; 11 -zielony G(8); 12-biaty W(9)
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Reset ustawien komunikacji

Pod elewacja modutu dostepna jest zworka konfiguracyjna. Uruchomienie
sterownika przy zamknietej zworce powoduje przywrécenie fabrycznych nastaw
parametréw komunikacyjnych. W tym celu zdja¢ elewacje modutu i zatozy¢ zworke
na obydwa piny. Po resecie zdjg¢ zworke.

purps U_@_

zwora

—@-@ i

Montaz

Zatozenia ogélne:

* Zalecane stosowanie filtrow przeciwzaktéceniowych oraz przeciwprzepieciowych
(np.OP-230).

* Zalecane stosowanie ekranowanych przewodéw sygnatowych typu skretka do pod-
taczenia modutu zinnym urzadzeniem.

* W przypadku stosowania przewodéw ekranowanych uziemienie ekranéw wyko-
nactylkozjednejstronyijak najblizej urzadzenia.

* Nie uktada¢ réwnolegle przewoddéw sygnatowych w bezposredniej bliskosci
do linii wysokiego i Sredniego napiecia.

* Nie instalowa¢ modutu w bezposredniej bliskosci odbiornikéw elektrycznych duzej
mocy, elektromagnetycznych przyrzadéw pomiarowych, urzadzen z fazowa
regulacja mocy, a takze innych urzadzen, ktére moga wprowadzac zaktdcenia.

Instalacja:

1. Przed instalacjg modutu dokonaé nastawy wybranych parametréw komunikacji
MODBUS i opcji pomiaru .

2. Odtaczyc zasilanie w rozdzielni.

3. Modut zainstalowaé na szynie.

4. Zasilanie modutu podtaczy¢ do zaciskow 1-3 zgodnie z oznaczeniami.

5. Wyjscie sygnatowe 4-6 (port RS-485) potaczy¢ z wyjsciem urzadzenia typu
MASTER.

6. Podtaczy¢ sondy pomiarowe zgodnie z oznaczeniami koloréw.

Dtugosé przewodu sondy RT4:

Standardowo przewdd sondy wynosi 2,5 m.

Uwagi:

1. W przypadku koniecznosci przedtuzenia nalezy bezwzglednie zastosowad
3-zytowy przewdd o $rednicy min. 0,5mm? z dodatkowym ekranem. Ekran
przewodu przedtuzajacego z jednej strony musi by¢ podtaczony do PE.

. Przewody czujnikowe nalezy prowadzi¢ z daleka od przewoddw sitowych i zrédet

silnych zaktdcen elektrycznych i elektromagnetycznych.

Maksymalna dtugos¢ przewodu od czujnika do przetwornika zalezy w gtdwnej

mierze od obecnosci zaktdceri i sposobu prowadzenia instalacji. W dobrych

przypadkach mozna osiagna¢ poprawne odczyty na przewodach o dtugosci
przekraczajacej 250 m. Typowe , bezpieczne” zasiegi sg ok. 10-krotnie nizsze.
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Dane techniczne

napiecie zasilania 9+30V DC
typ czujnika temp. DS1820, DS18B20
zakres pomiaréw -55+125°C
czestotliwos¢ probkowania 10 Hz
doktadno$¢ odczytu 0,25°C
port RS-485
pobér mocy 03w
temperatura pracy -20+50°C
przytacze zaciski srubowe 2,5 mm?
moment dokrecajacy 0,4 Nm
wymiary 1 modut (18 mm)
montaz na szynie TH-35
stopien ochrony 1P20

Btad pomiarowy dla sondy RT4
-55°C <temperatura < -35°C  —maks.+5°C/-1°C
-35°C <temperatura 0°C  —maks.+3°C/-1°C
0°C <temperatura 65°C  —maks. +0,5°C
65°C <temperatura 85°C  —maks.+1°C
85°C <temperatura < 125°C —maks.+1°C/-3°C
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Zabezpieczenia

1. Brak izolacji galwanicznej pomiedzy zasilaniem, linig RS-485 i wejsciami
czujnikowymi.

2. Zabezpieczenie nadpragdowe wejs¢ czujnikowych, zasilajgcych i komu-
nikacyjnych (maksymalnie do wartosci 60 V DC) z funkcjg automatycz-
nego powrotu.
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