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KARTA KATALOGOWA

mH-E16

Modut logiczny / szesnastokanatowy sterownik rolet / bram / markiz.
systemu F&Home.
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Modut silnikowy mH-E16 dedykowany jest do sterowania wszelkimi odbiornikami silnikowymi.
Nadaje sie zarowno do sterowania roletami zewnetrznymi (antywtamaniowymi) zasilanymi silnikami
230 V lub 24 V, jak réwniez zaluzjami pionowymi i poziomymi. Modut montowany jest w rozdzielni i
zajmuje pole 6 modutdw i zasilany jest napieciem 24 V DC. Do wejs¢ modutu sprowadzane s3
przyciski rozlokowane na budynku, podtgczona za pomocg przewoddédw typu UTP. Modut zarzadza
silnikami rolet lub zaluzji na zasadzie géra-dét (lub prawo-lewo) za posrednictwem przekaznikowych
modutéw wykonawczych typu mH-RE4. Sterowanie odbywa sie w petni po linii niskiego napiecia 24
V, co zapewnia petne bezpieczenistwo i mozliwosé dowolnego rozmieszczenia przyciskdw sterujgcych
w budynku. Modut mH-E16 komunikuje sie z panelami dotykowymi poprzez linie CAN. Dowolne
wyjscie modutu moze by¢ wyzwolone z poziomu paneli dotykowych poprzez wybranie konkretnego
urzadzenia lub sceny (grupy urzadzen). Z poziomu panelu dotykowego istnieje mozliwosé
zaprogramowania czasowego samoczynnego zatgczania/wytgczania urzadzen lub grup urzadzen
sterowanych z modutu wejs¢/wyjsé. W przypadku potrzeby stosowania wiekszej ilosci wejsé/wyjsé
mozna zastosowa¢é kilka modutéw silnikowych, przy czym nalezy pamietaé¢ ze muszg to by¢ moduty
kolejnych poziomdéw (mH-E16 — poziom 1, mH-E16-poziom 2, ...).

Modut wystepuje w dwéch wykonaniach:

mH-E16 — modut podstawowy, w sprzedazy od 2012 roku.
mH-E16B — modut ze zmodyfikowang elektronikg. Funkcjonalnie identyczny, pozwala na ustawienie
poziomu przez instalatora.

Wejscia / wyjscia

Wejscia modutu mH-E16 przystosowane s3 do podtgczenia tacznikdw monostabilnych
(dzwonkowych) zasilanych napieciem bezpiecznym 24 V. Do sterowania kazdego z silnikéw
przeznaczone sg dwa wejscia (géra/dot lub lewo/prawo). Wyzwolenie wejscia nastepuje w
momencie zamkniecia tgcznika i podania +24 V na wejscie modutu. Wyjscia modutu mH-E16
przystosowane sg do wspdtpracy z modutami wyjs¢ przekaznikowych typu mH-RE4. Dobér ilosci oraz
rodzaju modutéw przekaznikowych zaleiny jest od ilosci i wielkosci obcigzenia odbiornikdw.
Oprogramowanie modutfu uniemozliwia jednoczesne zatgczenie napeddw na ruch w obu kierunkach.
Modut mH-E16 oferowany jest w wykonaniu na rdézne poziomy, umozliwiajagc w ten sposéb
rozbudowe sieci wejs¢/wyjs¢ podtgczonych do systemu F&Home. W pierwszej kolejnosci nalezy
instalowa¢ modut z poziomu 1, nastepnie z poziomu 2, itd. Kazdy z poziomdéw charakteryzuje sie
oddzielng numeracjg, dzieki czemu zapewniony jest fatwiejszy montaz instalacji. Zestawienie
wejsé/wyjs¢ dla modutu mH-E16 przedstawione jest w ponizszej tabeli.
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Poziom Wejscia Wyijscia
1 33-64 . e 33-64 | Wyjécia modutu mH-E16 moga by¢
Kolejne pary wejs¢ umozliwiajg , .
, ; . wyzwalane bezposrednio z
bezposrednie zataczanie odpowiadajgcych im wejs¢ modutu
2 161 -192 | silnikéw  podtgczonych  do | 129 -156 P jacy ) ’

modutu mH-E16 poprzez jak r.owmez mogy by¢ wyzwalane.
L zdalnie poprzez komputer nadrzedny i
moduty przekaznikowe
3 289 - 320 161-188 panel dotykowy.

Dla kolejnych pozioméw numeracja jest przesunieta zgodnie z zaleznoscig: 33 + (N-1)x128, gdzie N jest
numerem poziomu.

Zasilanie

Do zasilania modufu nalezy zastosowac zasilacz 24 V DC wspdlny dla catej instalacji F&Home
znajdujacej sie w danej rozdzielni. W zwigzku z tym nalezy zastosowal zasilacza o wydajnosci
pradowej wystarczajgcej do zasilenia catej instalacji.

CAN

Do podtgczenia przewodow sieci komunikacyjnej CAN stuzg dwa gniazd typu RJ-45 znajdujgce sie na
ptycie czotowej modutu, ktdre nalezy podtaczy¢ z sgsiednimi modutami za pomocg dostarczonych z
systemem przewoddéw CAN.

Zasada dziatania

Wejscia modutu podzielone sg na pary umozliwiajgce sterowanie kolejnymi silnikami podtgczonymi
poprzez moduty przekaznikowe. Wyzwolenie wejscia powoduje zatgczenie wyjscia odpowiadajgcego
wyzwolonemu wejsciu tak dtugo, jak dtugo wyzwolone bedzie wejscie. W oprogramowaniu
sterownika zdefiniowany jest maksymalny czas zataczenia napedu, jego przekroczenie spowoduje
zatrzymanie silnika pomimo zamknietego tgcznika.

Wyijscia umozliwiajg zataczanie poprzez moduty przekaznikowe mH-RE4 obwodéw silnikowych. Dla
kazdego silnika przewidziane sg dwa przekazniki umozliwiajgce realizacje ruchu w dwdch kierunkach,
przy czym oprogramowanie modutu uniemozliwia jednoczesne wymuszenie ruchu w dwodch
kierunkach. Wyjscia mogg by¢ wyzwalane lokalnie i wtedy przekazniki zatgczony bedzie tak dtugo jak
zataczony bedzie fgcznik na wejsciu (przy czym narzucone jest ograniczenie w postaci maksymalnego
czasu zatgczenia silnika. Dodatkowo wyjscia mogg by¢ wyzwalane zdalnie z panelu dotykowego i
wtedy przekaznik zatgczany jest na zdefiniowany okres czasu.

Uwagi

e Wejscia w module zlokalizowane s3 na dole, a wyjscia na gorze.
e Zasilanie 24 V DC. Wazna polaryzacja zasilania !
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Schemat podtaczenia
UWAGA: Opis i numeracja na schemacie podtgczenia dotyczy poziomu 1. Dla pozostatych poziomdéw
numeracja jest przesunieta zgodnie z zaleznoscig: 33 + (N-1)x128, gdzie N jest numerem poziomu.
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Sygnalizacja pracy
Praca modutu mH-E16 sygnalizowana jest poprzez cztery diody LED znajdujgce sie na elewacji
modutu. Znaczenie poszczegdlnych kontrolek jest nastepujace:

Mruganie diody U oznacza ze urzadzenie jest podtgczone do zasilania i pracuje poprawnie.
Ciggte swiecenie diody U sygnalizuje btagd lub nieprawidtowg prace modutu.

RX | Sygnalizuje ze modut jest w trakcie odbierania danych poprzez sie¢ CAN
TX | Sygnalizuje ze modut jest w trakcie wysytania danych poprzez sie¢ CAN

Sygnalizacja braku komunikacji pomiedzy modutem mH-E16 a nadrzednym komputerem
Err | (mozliwy brak zasilania/uszkodzenie komputera nadrzednego, lub uszkodzenie
przewoddéw komunikacyjnych).
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Podtgczenie modutu wykonawczego (przekaznikow — mH-RE4) do modutu silnikowego.

Uwagi do schematu:

e Wejscia w module E16 oznaczone sg jako INPUT

e Woyjscia w module E16 oznaczone sg jako OUTPUT

e Zasilanie obu modutéw: 24V

e Wejscia modutfu E16 sterowane plusem napiecia 24V

e Bardzo wazna polaryzacja zasilania modutéw

e Przekazniki w module wykonawczym sg tgczone na wspdlnym potencjale po cztery (dwie
rolety).

e Dozwolone sterowanie tgcznikami monostabilnymi (tylko impuls).

e W opisywanym przyktadzie osiem pierwszych wejs¢ w module E16 steruje oSmioma
kanatami (czterema roletami) w przekazniku wykonawczym REA4.
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Tabela danych technicznych

Typ modutu

Znamionowe napiecie zasilania

Tolerancja napiecia zasilania

Maksymalny pobdr pradu

Maksymalny prad wejsciowy dla pojedynczego wej.
Maksymalna obcigzalnos¢ dla pojedynczego wyj;j.
Napiecie wejscia

Temperatura przechowywania

Temperatura pracy

logiczny (pozbawiony elementéw wykonawczych)
24V DC

-20%, +10%

800 mA

10 mA

15 mA

24V

-20°C do +50°C

0°C, +45°C

Wilgotnos¢ <=85% (bez kondensacji i gazow agresywnych)
Wymiary 105 x 65 x 90 mm (6 modutow)
Wymiary opakowania 119 x 104 x 75 mm
Stopien ochrony 1P20
Pozycja pracy dowolna
Typ obudowy na szyne DIN
Waga netto 175¢g
Waga brutto (z opakowaniem) 260 g
UWAGA

Sposdb podtaczenia okreslono w niniejszej instrukcji. Czynnosci zwigzane z instalacjg,
podtaczeniem i regulacjg powinny by¢ wykonywane przez osoby posiadajgce
uprawnienia elektryczne, ktdre zapoznaty sie z instrukcjg obstugi i funkcjami modutu.
Na poprawne dziatanie ma wptyw sposdéb transportu, magazynowania i uzytkowania
modutu. Instalacja modutu jest niewskazana w nastepujacych przypadkach: brak
elementow sktadowych, uszkodzenie modutu lub jego deformacja. W przypadku
nieprawidtowego funkcjonowania nalezy zwrécié sie do producenta.



