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LICZNIK IMPULSOW
MB-LI-4

4-kanatowy H
I
831 2159833%6

z wyjsciem MODBUS RTU
GWARANCIA. Produkty firmy F&F objete

Nie wyrzucat tego urzadzenia do émietnika razem z innymi odpadamit
Zgodnie z ustawq o zuzytym sprzecie, elektrosmieci pochodzace z

s3 24-miesigczng gwarancia od daty
gospodarstwa domowego mozna oddaé bezptatnie i w dowolnej ilosci do
utworzonego w tym celu punktu zbierania, a takie do sklepu przy okazji
dokonywania zakupu nowego sprztu (w mysl zasady stary za nowy, bez

zakupu. Uwzgledniana tylko z dowodem
zakupu. Skontaktuj sie ze swoim sprze-
wagledu na marke). Elektrosmieci wyrzucone do $mietnika lub porzucone na
fonie przyrody, stwarzaja zagrozenie dla $rodowiska oraz zdrowia ludzi.

dawea lub bezposrednio 2 nami. Wiecej
informacji na temat procedury skiadania
reklamacji na stronie:
wwwfif.com.pl/reklamacje

Przeznaczenie

Licznik impulséw stuzy do zliczania sygnatéw AC/DC generowanych przez
zewnetrzne urzadzenia w celu okredlenia liczby wykonanych cykli pracy
i wymiany danych za pomocg portu RS-485 zgodnie z protokotem MODBUS
RTU.

Funkcje

* 4 niezalezne liczniki

* wejscie licznikowe przystosowane do pracy z sygnatami AC/DC

* nastawa wspdtczynnika (warto$é¢ zmiennoprzecinkowa)

* warto$¢ przeskalowana (liczba impulséw x wspétczynnik)

* wybdr opcji wyzwolenia stanu 1: wysokim lub niskim poziomem napiecia.

* wybor zbocza impulsu wejsciowego (narastajace lub opadajace)

* filtr czestotliwosciowy, umozliwiajacy ograniczenie maksymalnej
czestotliwosci zliczanych impulséw (eliminacja zaktdceri na wejsciu licznika)

* pamied stanu licznika po zaniku napiecia zasilania

* funkcja wejscia cyfrowego

Dziatanie

Modut MB-LI-4 jest 4-kanatowym licznikiem jednokierunkowym. Kazdy kanat
jest niezalezny i zlicza impulsy zgodnie z indywidualnymi nastawami. Wyniki
przedstawiane s w postaci liczby impulséw oraz wartosci przeskalowanej w
zakresie od 0 do ~4,29mld. Licznik posiada funkcje programowa umozli-
wiajacg wyzerowanie stanu licznika kazdego kanatu niezaleznie. Po osiaggnie-
ciu maksymalnej liczby impulséw (przepetnieniu) licznik automatycznie rese-
tuje sie i liczy od 0. Modut posiada konfigurowalne opcje zliczania impulséw
sygnatem niskim (OV) lub wysokim (V+) oraz zboczem narastajacym lub
opadajacym.

Dodatkowo wejscie liczace moze by¢ wykorzystywane jako wejscie cyfrowe
DIz mozliwoscig odczytu jego stanu.

Odczyt wartosci zliczonych impulsdw, wartosci przeskalowanych, nastawe
wszystkich parametréw zliczania, komunikacji i wymiany danych realizujemy
poprzez port RS-485 za pomoca protokotu komunikacyjnego MODBUS RTU.
Zataczenie napigcia zasilania sygnalizowane jest Swieceniem LED zielonej U.
Poprawna wymiana danych miedzy modutem i drugim urzadzeniem
sygnalizowana jest Swieceniem LED zdttej Tx.

Parametry protokotu MODBUS RTU

Parametry komunikacyjne

Protokét MODBUS RTU

[Tryb pracy SLAVE

Liczba bitéw nas: 1200 / 2400 / 4800 / 9600 /
19200/38400/57600/ 115200

Bity danych: 8

Parzysto$¢: NONE /EVEN /ODD

Bitystartu:1

Bity stopu:1/1.5/ 2

Ustawienia portu
(ustawienia fabryczne)

Zakres.adr_esowsleclowych 1:245(1)
(u: fabryczne)

1: Odczyt stanu wejs¢

(0x01-Read Coils)

3:0dczyt grupy rejestrow

(0x03 - Read Holding Register)

6: Ustawienie wartosci pojedynczego rejestru
(0x06) - Write Single Register)

Kody poleceri

Maks. czestotliwosc zapytan 15Hz
“1- _2-
R o e o
adres opis funkcja| typ atr adres opis rozkaz|typ| atr
256 Odczyt biezgcego i zapis nowego adresu 03 int read 17-18| In1: liczba impulséw. R18x2562+R17 03 [int| read
b: : 1+245 06 it
ATOWegO: 22 . — write 33-34| In2: liczba impulséw. R34x256%+R33 03 |int| read
Odczyt biezgcej i zapis predkosci transmisji: 03 read
257 | 0:1200/ 1:2400/ 2:4800 / 3:9600 / 4:19200 o | int . 49-50/ In3: liczba impulsow. R50x2562+R49 03 |int| read
i write
/5:38400 / 6:57600 / 7:115200 65-66| In4: liczba impulséw. R66x2562+R65 03 |int| read
258 odczyt biezacej i zapis nowej wartosci 03 int read —
parzystosci: 0:NONE / 1:EVEN / 2:0DD 06 write 19-20| Inl: wartos¢ przeskalowana 03 |float| read
Odczyt biezacej i zapis nowej liczby bitéw 03 read 21-22| Inl: wartos¢ przeskalowana - czes$é catkowita 03 [int| read
259 stopu: 0:1bit / 1:1,5bita / 2:2bit: 06 int write
pu: " ;Y_ 320 In1: warto$¢ przeskalowana - cze$¢ utamkowa: 6 cyfr 03 |int| read
260 Przy\/\{rocenlel ,nastawy fabrycznej. 06 int write x0.000001 (250000 > 0.25)
Podac wartos¢ 1.
Uwaga! Zmiana parametréw komunikacji (predkos¢ transmisji, liczba bitéw stopu,} 31 | Inl: zerowanie licznika. Poda¢ wartosc 0. 06 |int | write
parzystos¢) uwzgledniana jest dopiero po ponownym uruchomieniu zasilania. 35-36| In2: wartos¢ przeskalowana 03 [float| read
1024-1025| Czas pracy modutu [s] R1024x2562+R1024 | 03 int read 37-38| In2 rtogé al ¢ catkowit 03 |int "
- n2: wartos¢ przeskalowana - cze$¢ catkowita int| rea
1026-1027] Numer seryjny R1026x2562+R1027 03 | int | read P <
Data prod.: 5 bitéw-dzier; 4 bity-miesiac; . In2: wartos¢ przeskalowana - cze$¢ utamkowa: 6 cyfr .
1028 | 7 bitéw-rok (bez 2000) 03 | int | read #%4) .0.000001 (250000 ->0.25) 03 int| read
1029 Wersja op.rogramowanle.z 03 !nt read 47 | In2: zerowanie licznika. Podac wartos¢ 0. 06 |int | write
1030 Wykonanie: 0 - Lo; 1 - Hi. 03 int read
1031-1035] Identyfikator: F& | F | MB | -4 | LI 03 | int | read 51-52) In3: wartos¢ przeskalowana 03 [float] read
1039 Zwora konfiiuracyjna: 0-rozwarta; 1-zwarta | 03 int read 53-54| In3: wartos¢ przeskalowana - czes¢ catkowita 03 [int| read
e
Przetwornik nie obstuguje rozkazéw broadcast’owych (adres 0). In3: warto$¢ przeskalowana - czes¢ utamkowa: 6 cyfr .
55-56 03 |int| read
x0.000001 (250000 -> 0.25)
i © 63 | In3: zerowanie licznika. Poda¢ wartos$c 0. 06 |int| write
acies opis ozkaz ity Mlaty 67-68| In4: wartos¢ przeskalowana 03 (float| read
0 Odczyt stanu wejs¢ 0/1 - 4 bity (np. 1001) 01 |int| read 69-70| In4: wartos¢ przeskalowana - cze$¢ catkowita 03 |int| read
Kolejnos¢: | In4 | In3 ] In2 | In1 |
In4: wartos¢ przeskalowana - cze$¢ utamkowa: 6 cyfr .
16 | Inl: Stan wejécia 0/1 03 |int| read 71-72 x0.000001 (250000 -> 0.25) 03 |int| read
2 o jsci i B i N N
3 In2: Stan wejécla_0/1 03 |int) read 79 | In4: zerowanie licznika. Poda¢ warto$c 0. 06 |int| write
48 | In3: Stan wejscia 0/1 03 |int| read
64 | In4: Stan wejscia 0/1 03 |int| read
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Rejestry konfiguracyjne

adres opis rozkaz|typ| atr

512 | Inl: min. czas impulsu [ms]. Zakres 1+15000 03/06|int| r/w

513 | In1: logika. O: zbocze opadajace; 1: zbocze narastajace|03/06| int | r/w

514 | Inl: mnoznik. Zakres 1+10000 03/06|int| r/w
515 | In1: dzielnik. Zakres 1+10000 03/06|int| r/w
528 | In2: min. czas impulsu [ms]. Zakres 1+15000 03/06|int| r/w

529 | In2: logika. 0: zbocze opadajace; 1: zbocze narastajace|03/06| int | r/w

530 | In2: mnoznik. Zakres 1+10000 03/06|int| r/w
531 | In2: dzielnik. Zakres 1+10000 03/06|int| r/w
544 | In3: min. czas impulsu [ms]. Zakres 1+15000 03/06|int| r/w
545 | In3: logika. 0: zbocze opadajace; 1: zbocze narastajace|03/06| int | r/w
546 | In3: mnoznik. Zakres 1+10000 03/06|int| r/w
547 | In3: dzielnik. Zakres 1+10000 03/06|int| r/w
560 | In4: min. czas impulsu [ms]. Zakres 1+15000 03/06|int| r/w
561 | In4: logika. 0: zbocze opadajace; 1: zbocze narastajace|03/06| int | r/w
562 | In4: mnoznik. Zakres 1+10000 03/06|int| r/w
563 | In4: dzielnik. Zakres 1+10000 03/06|int| r/w

Nastawa wspétczynnika dla wartosci przeskalowanej to wynik mnozenia i dzie-
lenia ustawionych wartosci rejestréw (np. dla Inlrejestry R514iR515)

Przyktad:

wspotezynnik 2: mnoznik =2; dzielnik=1(2/1=2)

wspdtczynnik 1.68: mno: 68; dzielnik=100(168/100=1.68)
wspotczynnik 0.68: mnoz 8; dzielnik=100 (68/100=0.68)

Wartosci domyslne:
logika = 1; czas impulsu = 5ms; mnoznik = 1; dzielnik = 1
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| it ia wejsé li h i cyfrowych
1_/ IN IN
com com
+V ov
ov +V

Wyzwalanie poziomem
wysokim napiecia

Wyzwalanie poziomem
niskim napiecia

Montaz

Zatozenia ogdlne:

* Zalecane stosowanie filtréw przeciwzaktdceniowych oraz przeciwprzepieciowych
(np.OP-230).

* Zalecane stosowanie ekranowanych przewodéw sygnatowych typu skretka do
podtaczenia modutu zinnym urzadzeniem.

* W przypadku stosowania przewodéw ekranowanych uziemienie ekranéw wyko-
nactylkozjednejstrony, jak najblizej urzadzenia.

* Nie uktada¢ réwnolegle przewoddw sygnatowych w bezposredniej bliskosci do
linii wysokiego i Sredniego napiecia.

* Nie instalowa¢ modutu w bezposredniej bliskosci odbiornikéw elektrycznych
duzej mocy, elektromagnetycznych przyrzadéw pomiarowych, urzadzer z fazowa
regulacja mocy, a takze innych urzadzen, ktére moga wprowadzac zaktdcenia.

Instalacja

1. Przed instalacja modutu dokona¢ nastawy wybranych parametréw komunikacji
Modbusiopcjizliczania .

2. Odtaczyc zasilanie w rozdzielni.

3. Modut zainstalowac na szynie.

4.Zasilanie modutu podtaczy¢ do zaciskow 1-3 zgodnie z oznaczeniami.

5. Wyjscie sygnatowe 4-6 (port RS-485) potaczy¢ z wyjsciem urzadzenia typu
MASTER.

6. Podtaczyc przewody sygnatowe do wejs¢ licznikowych zgodnie z wybrana opcja
wyzwalania (sygnatem niskim lub wysokim).
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Reset ustawier komunikacji

Pod elewacja modutu dostepna jest zwora konfiguracyjna. Uruchomienie sterow-
nika przy zamknietej zworze powoduje przywrécenie fabrycznych nastaw para-
metréw komunikacyjnych. W tym celu zdja¢ elewacje modutu i zatozy¢ zworke na
obydwa piny. Po resecie zdja¢ zworke.

zwora
—o
—o
Opis we/wy
+ -
1 — 3 INL 7 10 IN3
IN2 8 11 IN4
4 6
CoM 1/2 9 12 COM 3/4
RS-485
A B

1-3  zasilanie przetwornika
4-6  port szeregowy RS-485
7,8  wejscia licznikowe InliIn2
e COM (wspdlne) dla InliIn2
10,11  w a licznikowe In3 i In4
12 wjescie COM (wspdlne) dla In3 i In4
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Zabezpieczenia

1. Izolacja galwaniczna pomigdzy stykami IN..., COM... a resztg uktadu
(min. 2.5kV).

2. Brak izolacji galwanicznej pomigdzy zasilaniem a liniami RS-485.

3. Zabezpieczenie nadpradowe wejs¢ zasilajacych i komunikacyjnych
(maksymalnie do wartosci 60V DC) z funkcja automatycznego powrotu.

Uwaga! Do wyzwolenia wejscia w kazdym wypadku potrzebne jest zew-
netrzne napigcie sterujace. Jezeli wykorzystane do tego zostanie napiecie
zasilania modutu, to oznacza to utrate separacji galwanicznej pomiedzy
wejsciami sterujgcymi oraz zasilaniem i komunikacja.

Dane techniczne

napiecie zasilania 9+30V DC
ilos¢ wejs¢ LI/DI 4
napigcie wejscia liczacego 160+265V AC/DC
maks. czestotliwos¢ zliczania 100Hz
maks. liczba impulsow 2132 (4.294.967.295)

impedancja obwodu wejsciowego >300kQ
port RS-485
protokét komunikacyjny Modbus RTU
typ pracy SLAVE

parametry komunikacji

predkosé - ustawiana 1200+115200 bit/s
8

bity danych

bity stopu 1/15/2

bit parzystosci EVEN / ODD / NONE

adres 1+247
pobdér mocy 0,1W
temperatura pracy -20+50°C
przytacze zaciski srubowe 2,5mm?
moment dokrecajacy 0,4Nm
wymiary 1 modut (18 mm)
montaz na szynie TH-35
stopien ochrony 1P20
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