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LICZNIK CZASU PRACY
MB-LG-4
4-kanatowy )
2 wyjéciem MODBUS RTU Hi
4 6 6

GWARANCIA. Produkty firmy F&F objete
s3 24-miesigczng gwarancja od daty
zakupu. Uwzgledniana tylko z dowodem
s lloog 371211579 8

zakupu. Skontaktuj sie ze swoim sprze-
dawcg lub bezpoérednio z nami. Wiecej
informacji na temat procedury skiadania
reklamacji na stronie:
wwwiifcom.pl/reklamacje

Nie wyrzucaé tego urzadzenia do émietnika razem z innymi odpadamil
Zgodnie z ustawq o zuzytym sprzecie, elektrosmieci pochodzace z gospo-

darstwa domowego mozna oddat bezptatnie i w dowolnej iloci do utworzo-
nego w tym celu punktu zbierania, a takze do sklepu przy okazji dokonywania
zakupu nowego sprzetu (w mydl zasady stary za nowy, bez wzgledu na marke).

Elektromieci wyrzucone do émietnika lub porzucone na fonie przyrody,
stwarzaja zagroenie dla $rodowiska oraz zdrowia ludzi.

Przeznaczenie

Licznik MB-LG-4 jest 4-kanatowym, jednokierunkowym licznikiem czasu pracy

z mozliwos$cig wymiany zarejestrowanych danych za pomoca portu RS-485 zgodnie

zprotokotem MODBUS RTU.

Funkcje

*4 niezalezne liczniki

* wyniki catosciowe w wartosciach FLOAT (zmiennoprzecinkowe) dla godzin oraz INT
(catkowite) w rozbiciu wyniku na sekundy, minuty, godziny, dni (4 rejestry na jeden
licznik)

* wejscie licznikowe przystosowane do pracy z sygnatami AC/DC

* wybor opcji wyzwolenia stanu 1: wysokim lub niskim poziomem napiecia

* filtr czasowy, umozliwiajacy ograniczenie maksymalnej dtugosci sygnatu wejscio-
wego (eliminacja zaktocen na wejsciu licznika)

* pamie¢ stanu licznika po zaniku napiecia zasilania

*funkcja wejécia cyfrowego

Dziatanie

Modut MB-LG-4 jest 4-kanatowym licznikiem jednokierunkowym. Kazdy kanat jest

Licznik posiada funkcje programowa umozliwiajgca wyzerowanie stanu licznika
kazdego kanatu niezaleznie. Czas maksymalny to ok. 150 lat. Po osiagnieciu maksy-
malnej liczby (przepetnieniu) licznik automatycznie resetuije sig i liczy od 0. Modut
posiada konfigurowalne opcje zliczania sygnatem niskim (0V) lub wysokim (V+) oraz
zamknieciem lub otwarciem obwodu sygnatu wejsciowego. Licznik posiada mozli-
wos¢ nastawy minimalnej dtugosci czasu sygnatu wejsciowego, ktéry bedzie
widziany na wejsciu i zostanie potraktowany jako aktywacja wejscia (filtr czasowy).
Krétsze sygnaty sa ignorowane. Stuzy to do wyeliminowania zaktdcer (fatszywych
impulséw) mogacych pojawic sie na wejsciu. Wejscie liczace moze by¢ wykorzy-
stywane jako wejscie cyfrowe DI z mozliwoscig odczytu jego stanu.

Odczyt wartosci zliczonych, nastawe wszystkich parametrow zliczania, komunikacji
i wymiany danych realizujemy poprzez port RS-485 za pomoca protokotu komunika-
cyjnego MODBUS RTU. Zataczenie napiecia zasilania sygnalizowane jest Swieceniem
LED zielonej U. Poprawna wymiana danych miedzy modutem i drugim urzadzeniem
sygnalizowana jest Swieceniem LED z6ttej Tx.

Parametry protokotu MODBUS RTU

Parametry komunikacyjne
P MODBUS RTU

rotokoét
[Tryb pracy SLAVE

Liczba bitow na's: 1200 / 2400 / 4800 / 9600 /
19200/38400/57600/ 115200

Ustawienia portu Bity danych: 8

(ustawienia fabryczne) Parzystos¢: NONE / EVEN / ODD

Bitystartu: 1

Bitystopu:1/1.5/ 2

Zakres adresow sieciowych

(ustawienia fabryczne) 1+245(1)

1: Odczyt stanu wejs¢

(0x01 - Read Coils)

3:Odczyt grupy rejestrow

(0x03 - Read Holding Register)

6: Ustawienie wartosci pojedynczego rejestru
(0x06) - Write Single Register)

Kody poleceri

niezaleinyv i z\[cza czas pracy zgodnig z indywvidualnyvmi nast/awami, Wynik Maks. czestotliwosé zapytar 15Hz
przedstawiany jest w postaci liczby zmiennoprzecinkowej oraz réwnolegle jako
wartosci catkowite w rozbiciu na sktadowe w postaci dni, godzin, minut i sekund.
-1- _2-
R 5 e 6
adres opis funkcja| typ atr adres opis rozkaz|typ| atr
256 Odczyt biezacego i zapis nowego adresu 03 int read 16-17| Inl: czas pracy - wynik catosciowy [godziny] 03 |float| read
bazowego: 1+245 06 write 18 | Inl: czas pracy - czes¢ sktadowa [dni] 03 |int| read
Odczyt biezgcej i zapis predkosci transmisji: 03 ) read 19 | Inl: czas pracy - cze$¢ sktadowa [godziny] 03 |int| read
257 0:1200/1:2400 / 2:4800 / 3:9600 / 4:19200| ¢ int | rite 20 | Inl: czas pracy - cze$c¢ sktadowa [minuty] 03 |int| read
/5138409/_615_7?00(751152_00 — 21 | In1: czas pracy - czgs$¢ sktadowa [sekundy] 03 |int| read
258 odezyt blye?qcej i zapis nowej wartosci 03 int rer?ld 23 | Inl: liczba aktywacji wejscia 03 |int| read
parzystos.cl.' M/ LEVEN / Z:ODP/ 06 write 31 | Inl: zerowanie licznika. Poda¢ wartos¢ 0. 06 |int| write
259 gg;zuyﬂtol?;e;iic/ei!fz’ﬁ;;;g?;‘i?by bitow 8(33 int ‘:vi?i 32-33| In2: czas pracy - wynik catosciowy [godziny] 03 |float| read
— £y - 34 | In2: czas pracy - cze$¢ sktadowa [dni] 03 |int| read
260 :;zdya\/\ér‘:;;i:;ién;stawy fabrycznej. 06 int write 35 | In2: czas pracy - czes¢ sktadowa [godziny] 03 |int| read
Uwaga! Zmiana parametréw komunikacji (predkosc transmisji, liczba bitow stopu,| :g ::; Z:Z z:z Zzzi z::gzx: {:::::Z}/] gz ::; ::S
parzystos¢) uwzgledniana jest dopiero po ponownym uruchomieniu zasilania. - — -
1024-1025) Czas pracy modutu [s] R1024x256°+R1024 | 03 | int | read 39_| In2: liczba aktywacji wejécia _ - 03 |int| read
1026-1027] Numer seryjny R1026x256%+R1027 03 int read 47 | In2: zerowanie ||czn|¥fa, Podlaf warto$é 0,‘ 06 |int| write
Data prod.: 5 bitow-dzier; 4 bity-miesiac; - 48-49| In3: czas pracy - Wyn,l,k catosciowy [godzmy] 03 ﬂ‘oat read
1028 7 bitéw-rok (bez 2000) 03 int read 50 | In3: czas pracy - czeé¢ sktadowa [dni] 03 |int| read
1029 Wersja oprogramowania 03 int read 51 | In3: czas pracy - cze$¢ sktadowa [godziny] 03 |int| read
1030 Wykonanie: 0- Lo; 1 - Hi. 03 int read 52 | In3: czas pracy - cze$¢ sktadowa [minuty] 03 |int| read
1031-1035] Identyfikator: F& | F | MB | -4 | LG 03 int read 53 | In3: czas pracy - cze$¢ sktadowa [sekundy] 03 |int| read
1039 Zwora konfiiuracyjna: 0-rozwarta; 1-zwarta | 03 int read 55 | In3:liczba ak.tyV\‘/ach‘ wejscia . — 03 i"t re?d
Przetwornik nie obstuguje rozkazéw broadcast’owych (adres 0). 63 | In3: zerowanie licznika. Podat wartos 0. 06 |int} write
64-65| In4: czas pracy - wynik catosciowy [godziny] 03 (float| read
R . % 66 | In4: czas pracy - czes¢ sktadowa [dni] 03 |int| read
" 67 | Ind: czas pracy - cze$¢ sktadowa [godziny] 03 |int| read
adies o fozkaz Ly et 68 | Ind: czas pracy - cze$¢ sktadowa [minuty] 03 |int| read
o Odczyt stanu wej$é 0/1 - 4 bity (np. 1001) o1 |int! read 69 | In4: czas pracy - czes¢ sktadowa [sekundy] 03 |int| read
Kolejnos¢: | In4 | In3 | In2 | In1 | 71 | In4: liczba aktywacji wejécia 03 |int| read
16 | In: Stan wejécia 0/1 03 |int| read 79 | In4: zerowanie licznika. Podac warto$¢ 0. 06 |int| write
38 | In2: Stan wejscia 0/1 03 |int| read Wynikcfk.néciowyi\.Nynikiskiadowe . - - h
Dla wejscia Inl: rejestry 18+21 sg czterema sktadowymi wartosci catosciowej z|
54 | In3: Stan wejécia 0/1 03 |int| read rejestréw 16+17. Np.: Czas pracy (R16+R17)=12,53(godz) po przeliczeniu z postaci
70 | In4: Stan wejécia 0/1 03 |int| read dziesie?nej.da wartcts:c' : R18=0(.dni); R19=12(godz); R20=31(min); R21=48 (s).
Analogicznie dla wejs¢In2, In3iin4.




Rejestry konfigurac

adres opis rozkaz/typ| atr

512 | In1: min. czas impulsu [ms]. Zakres 1+15000 03/06| int| r/w

513 | Inl: logika. 0: obwdd otwarty; 1: obwéd zamknigty — [03/06] int | r/w

528 | In2: min. czas impulsu [ms]. Zakres 1+15000 03/06| int| r/w

529 | In

R

: logika. 0: obwdd otwarty; 1: obwéd zamkniety  |03/06| int | r/w

544 | In3: min. czas impulsu [ms]. Zakres 1+15000 03/06| int| r/w

545 | In3: logika. 0: obwdd otwarty; 1: obwéd zamkniety  [03/06] int | r/w

560 | In4: min. czas impulsu [ms]. Zakres 1+15000 03/06| int| r/w

561 | In4: logika. 0: obwdd otwarty; 1: obwéd zamkniety — [03/06] int | r/w

Wartosci domyslne: logika = 1; czas impulsu = 10 ms.

ia wejs¢ liczacych i cyfrowych

IN IN
com comMm
+V ov
ov +V

Wyzwalanie poziomem
wysokim napiecia

Wyzwalanie poziomem
niskim napiecia

Tabela opcji wyzwalania wejscia i przypisane im stany logiczne TRUE (1) i FALSE (0)

oncia nastawa | zamknigty — otwarty
4 rejestru — —
0 TRUE 0 FALSE
poziom +V
1 FALSE 1 TRUE
0 TRUE 0 FALSE
poziom OV
1 FALSE 1 TRUE
-5-

Przyktad potaczenia wyjscia typu OC (otwarty kolektor) z wejSciem modutu

=
z 8
Nastawarejestru: 0
OCON -> IN=TRUE (1)
OCOFF-> IN =FALSE (0)

Nastawa rejestru: 1
OCON -> IN=FALSE (1)
OCOFF-> IN=TRUE (0)

Montaz

Zatozenia ogdlne:

* Zalecane stosowanie filtréw przeciwzaktéceniowych oraz przeciwprzepieciowych
(np.0OP-230).

* Zalecane stosowanie ekranowanych przewodéw sygnatowych typu skretka do
podtaczenia modutu zinnym urzadzeniem.

* W przypadku stosowania przewodéw ekranowanych uziemienie ekrandéw wyko-
nactylkozjednejstronyijak najblizej urzadzenia.

* Nie uktada¢ réwnolegle przewoddw sygnatowych w bezposredniej bliskosci do
linii wysokiego i Sredniego napiecia.

* Nie instalowa¢ modutu w bezposredniej bliskosci odbiornikow elektrycznych
duzej mocy, elektromagnetycznych przyrzadéw pomiarowych, urzadzer z fazowg
regulacjg mocy, a takze innych urzadzen, ktére mogg wprowadzac zaktdcenia.

Instalacja:

1. Przed instalacja modutu dokona¢ nastawy wybranych parametréw komunikacji
MODBUS i opcjizliczania.

2. Odtgczyc zasilanie w rozdzielni.

3. Modut zainstalowac na szynie.

4. Zasilanie modutu podtaczy¢ do zaciskow 1-3 zgodnie z oznaczeniami.

5. Wyjscie sygnatowe 4-6 (port RS-485) potgczyc z wyjsciem urzadzenia typu
MASTER.

6. Podtgczyc przewody sygnatowe do wejsc licznikowych zgodnie z wybrana opcja
wyzwalania (sygnatem niskim lub wysokim).
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Reset ustawier komunikacji

Pod elewacja modutu dostepna jest zworka konfiguracyjna. Uruchomienie sterow-
nika przy zamknietej zworce powoduje przywrécenie fabrycznych nastaw paramet-
réw komunikacyjnych. W tym celu zdja¢ elewacje modutu i zatozy¢ zworke na
obydwa piny. Po resecie zdja¢ zworke.

zwora
-
—
Opis we/wy
" _
. — R IN1 7 10 IN3
IN2 8 1 INa
4 6
‘ ‘ com1/2 9 12 com3/a
RS-485
A B

1-3  zasilanie przetwornika
4-6  port szeregowy RS-485
7,8  wejscia licznikowe InliIn2
9  wejscie COM (wspdine) dla In1iIn2
10,11  wejscia licznikowe In3 i In4
12 wejscie COM (wspdlne) dla In3iIn4
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Zabezpieczenia

1. Izolacja galwaniczna pomigdzy stykami IN..., COM... a resztg uktadu (min.
2.5kV).

2. Brakizolacji galwanicznej pomiedzy zasilaniem a liniami RS-485.

3. Zabezpieczenie nadpradowe wejs¢ zasilajacych i komunikacyjnych (mak-
symalnie do wartosci 60 V DC) z funkcjg automatycznego powrotu.

Uwaga! Do wyzwolenia wejscia w kazdym wypadku potrzebne jest zew-
netrzne napigcie sterujace. Jezeli wykorzystane do tego zostanie napiecie
zasilania modutu to oznacza to utrate separacji galwanicznej pomiedzy
wejsciami sterujacymi oraz zasilaniem i komunikacja.

Dane techniczne

napiecie zasilania 9+30V DC
ilos¢ wejs¢ LG/DI 4
napigcie wejscia liczacego 160+265V AC/DC
maks. czestotliwos¢ sygnatu wejsciowego 100Hz
maks. mierzony czas >150 lat
impedancja obwodu wejsciowego >300kQ
port RS-485
protokét komunikacyjny Modbus RTU
typ pracy SLAVE

parametry komunikacji

predkos¢ - ustawiana 1200+115200 bit/s
8

bity danych

bity stopu 1/15/2

bit parzystosci EVEN / ODD / NONE

adres 1+247
pobdér mocy 0,1W
temperatura pracy -20+50°C
przytacze zaciski srubowe 2,5mm?
moment dokrecajacy 0,4Nm
wymiary 1 modut (18 mm)
montaz na szynie TH-35
stopien ochrony 1P20

D160630 -8-



